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前  言 

ȇꜚ Ὲ ꜚ Ȉ ↓ ‰№ҹץҊ №̔ 

GB/T 21296.1ȇꜚ Ὲ ꜚ   1 №  Ȉ̕ 

GB/T 21296.2ȇꜚ Ὲ ꜚ   2 №  Ȉ̕ 

GB/T 21296.3ȇꜚ Ὲ ꜚ   3 №  Ȉ̕ 

GB/T 21296.4ȇꜚ Ὲ ꜚ   4 №  Ȉ̕ 

GB/T 21296.5ȇꜚ Ὲ ꜚ   5 №  ᵣ Ȉ̕ 
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T/CWIAS 0006.1ȇꜚ Ὲ ꜚ   7 №  Ȉ̕ 
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№ GB/T 1.1- 2020 ȇ ‰ ᵬ ↕ 1 №̔ ‰ ᴆ ↕Ȉ

₮ ↕ Ȃ 

№ ֓ῤ Ғ≠Ȃ № Ҍ ≢ ֓Ғ≠ ᴋȂ 

№ Ҭ ᴪ ₮Ȃ 

№ Ҭ ᴪ ᵣ ‰ ᴪ Ȃ 

№ ᵝ̔ ֤҆ ᴍ Ὲ ȁ қ ȁ ⱬᴰ

ᴍ Ὲ ȁҬ ת ᴍ Ὲ ȁ Ҭ Ὲ ȁ֜

Ὲ ȁ֜ ̂ ֤̃ Ὲ ȁ қ ᴍ Ὲ Ȃ 
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Ȃ
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引  言 

Ὲ ҙ ̆ꜚ Ὲ ꜚ Ӟ ԅ Ὲ̆

Ḃ ̆ ҹ ῃ Ȃ Ὲ ȁ ֜ Ԋ

̆ꜚ Ὲ ꜚ Ȃѿ ץ ̆ꜚ Ὲ

ꜚ ȇ └ ΐ ȈҬ̆ ԍ ̆

Ғ ȁᴑҙ ῀ ⱬ̆ ȁ ԍῈ ꜚ Ғ ֟ Ȃ 

ꜚ Ὲ ץ № ꜚ Ὲ

ꜚ ̆ ԍ Ȃ 2013 ҕץ ׆̆

ȁ ȁ ȁ ‰ ȁ ԅ Ȃ 

ȇꜚ Ὲ ꜚ Ȉ ῏ ῖ̆ ֟

ꜚ Ὲ ꜚ ȁ ꜚ Ὲ ꜚ ȁ ꜚ Ὲ ꜚ ȁ

ꜚ Ὲ ꜚ ꜚ Ὲ ꜚ ῍ ԓ ȂῒҬ ꜚ Ὲ

ꜚ Ҭ ӈ ᴰ ҉ ԍ100mm ҹ Ȃ 

ᴰ ҉ Ҍ ԍ100mm̆ῒ № ꜚ ⱬ̆

ῒ ᾝȁ ᾝᴆȁ ҉ Ҋ ̆ҍ ᴰ ᾝᴆ ȁḤ

Ҍ Ȃҹԅ ꜚ ֟ ̆

ᴰ ꜚ ȁ ȁ ֟ ȁ ᴆ

ȁ ̆ Ҭ ᴪ ᵣ ‰ ᴪ ԅ Ȃ 

‰ᵣ № ↕̆ ‰ ԍȇ ꜚ Ȉ ȁȇꜚ Ὲ ꜚ

ȈҬ ̆ ‰ ҹ̔ 

T/CWIAS 0006.1 ꜚ Ὲ ꜚ  7 №̔  
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动态公路车辆自动衡器 第 7 部分：窄条式 

1 范围 

ᴆ ԅ ꜚ Ὲ ꜚ Ҋץ̂ ̔ ꜚ ̃

ӈȁ ȁ№ ȁ ȁ ȁ ֟ ȁ ᴆ ȁ

WIMⱳ ȁ ȁ ץ↕ ȁ ȁ Ȃ 

ᴆ ԍ Ὲ ꜚ Ҭ̆ ῀ ғҍ ԍ

ᴰ ῒ ץ̆ ̂ ȁ̃ ̆

ꜚ Ὲ ꜚ Ȃ 

ᴆҌ ԍ ᶷ ᴰ ֽ ᶷ ̆ Ṑӗ ȁ

ȁ Ȃ 

2 规范性引用文件 

Ҋ↓ ᴆҬ ῤ Ҭ ᴆ Ҍ ȂῒҬ̆

ᴆֽ̆ ԍ ᴆ̕Ҍ ᴆ̆ῒ ̂

ḱ ̃ ԍ ᴆȂ 

GB/T 4208- 2017   (IP ף )  

GB/T 7551- 2008   ᴰ  

GB/T 7724    ת  

GB/T 14250     

GB/T 21296.1- 2020  ꜚ Ὲ ꜚ  1 №̔  

GB/T 26389    ֟ └  

QB/T 1588.4    ᴆ 

JTG/ T F30    Ὲ ₀ ↕ 

3 术语和定义 

GB/T 7551- 2008ȁGB/T 14250ȁGB/T 21296.1- 2020 ץ Ҋ↓ ӈ ԍ

ᴆȂ 

 

3.1 

窄条式动态公路车辆自动衡器 bar WIM 

῀ ғҍ ԍ ᴰ ῒ ץ̆
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̂ ȁ̃ ̆ ꜚ Ὲ ꜚ ̆

ⱬ ꜚ Ὲ ꜚ Ȃ 

Е ᴶ Ї ᵲҿ ᴶ ֥

₴ɼ 

3.2 

窄条式称重传感器 bar sensor  

ѿ ҉ ԍ ᴰ ̆

ⱬᴰ Ȃ 

1Е ᴶ Ғ ԓ 100mmɼ 

2Е ᴶ ҏ Ҏ ⅎ ҿ҅ᵩЇ ᵣԓҏ

ɻᵣԓҲ ᾣᴌ ᵣԓҐ ᵩ ɼ 

3Е ᴶ ᾣᴌ ҏᶳ ҅ү ҅ ᾣᴌ ɼ 

3.3 

带电子组件的窄条式称重传感器 bar sensor equipped with electronics  

ԅ ΐ ≢ⱳ ᾝᴆ ᴆ ᴰ Ȃ ᴆҽᶛ̔P- N

̆ ̆ ̆A/D ̆CPŬ I/O ̂Ҍ Ȃ̃ 

[ ̔GB/T 7551- 2008̆ 3.1.3̆ ḱ ]  

3.4  

窄条式称重传感器最大秤量 maximum capacity of bar sensor 

ⱴ ᴰ ҉̆ ῒ Ҍᴪ ₮ ᴰ ᾛ

ṿ̂ Ȃ̃ 

[ ̔GB/T 7551- 2008̆ 3. 3. 5̆ ḱ ]  

3.5  

窄条式动态汽车衡最大秤量 maximum capacity of bar WIM 

ⱴ ꜚ ̆ ῒ Ҍᴪ ₮ ꜚ

ᾛ ̂ ̃ ȁ ̂ ̃ ṿ̂ Ȃ̃ 

[ ̔GB/T 7551- 2008̆ 3. 3. 5̆ ḱ ]  

3.6  

窄条式称重传感器误差 error of bar senser 

ᴰ ҍ ṿӊ Ȃ 

3.7  

窄条式称重传感器最大允许误差 maximum permissible error of bar sensor 

ᾛ ᴰ ṿȂ 

3.8  

横向灵敏度一致性偏差 deviation in consistency 

Ҋ̆ ⱴ ᴰ Ҍ ⱴ ᴰ Ẓ

Ȃ 
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3.9  

窄条式称重传感器承载垫 grinded surface of bar senser 

ԍ ᴰ Ȃ 

4 型号与规格 

4.1  分类 

ꜚ № GB/T 21296.1- 2020Ҭ 4.1~4.4 Ȃ 

4.2  型号 

֟ GB/T 26389 Ȃ 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᶛ̔30t ꜚ ҹ̔ZDG- 30- ZTȂ 

5 计量要求 

5.1  准确度等级 

5.1.1 车辆总重量的基本准确度等级 

ꜚ ‰ ⅞№ҹ 4ҩ ̆ ҹ 1̔̆

2̆5̆10Ȃ 

5.1.2 车辆轴载荷（单轴或轴组载荷）的基本准确度等级 

ꜚ ̂ ̃ ‰ ⅞№ҹ 4ҩ ̆

ҹ̔C̆D̆ĔFȂ 

ѿ ꜚ ΐ Ҍ ‰ Ȃ 

5.1. 3 附加准确度等级 

ꜚ ҉ ‰ ̆ 7ȁ15ңҩ ⱴ‰

̆ ̂ ̃ GȁHңҩ ⱴ‰ ̆ ῏ 1~ 4Ȃ 

5.2  准确度等级之间的关系 

‰ ӊ ῏ 1Ȃ 

XX ZT   

X 
ḱ ̂ ̃ 

ף ̔ZT̂ ȁ̃TX( ⱬ)  

̔ ̂t̃ 

̔Gĺĺ  

̔Dĺĺꜚ  

≢̔Zĺĺ ꜚ  
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表 1 车辆总重量和车辆轴载荷准确度等级关系 

̂

̃‰  

‰  

1 2 5 7 10 15 

C V V -  -  -  -  

D V V V V -  -  

E -  V V V V -  

F -  -  -  V V -  

G      V 

H      V 

̔ľVĿ ̆ľ͠Ŀ Ҍ Ȃ 

5.3  动态试验的最大允差 

5.3.1 车辆总重量的最大允许误差（MPE） 

ꜚ Ҭ ᾛ Ҋ ã b̃Ҭ ṿ̔ 

ã 2Ҭ №ץ ṿҹ ᵝ ṿȂ 

b̃ ҹ1ҩ№ ṿ̂d̃ӗץ Ҭ ̕ ᶏ

Ҭ ҹ2ҩ№ ṿ̂2d̃ӗץ Ҭ Ȃ 

表 2 车辆总重量的最大允许误差 

‰  
ṿ №  

ȁ  ᶏ Ҭ 

1 ¤0.50% ¤1.0% 

2 ¤1.00% ¤2.0% 

5 ¤2.50% ¤5.0% 

7 ¤3.50% ¤7.0% 

10 ¤5.00% ¤10.0% 

15 ¤7.50% ¤15.0 % 

5.3.2 车辆轴载荷的最大允许误差 

5.3.2.1 用两轴刚性参考车辆试验时的最大允许误差（MPE） 

ң ↨ ̆ꜚ ṿҍ ṿӊ

ṿ Ҍ Ҋ ṿ̆ ã b̃Ҭ ṿ̔ 

ã 3Ҭ №ץ ṿҹ ᵝ ṿȂ 

b̃ ҹ1ҩ№ ṿ̂d̃̕ ᶏ Ҭ ҹ2ҩ№ ṿ̂2d̃Ȃ 
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表 3 用两轴刚性参考车辆试验时的最大允许误差 

‰  
ᾛ  

ץ̂ ṿ № ̃ 

C ¤1.50% 

D ¤2.00% 

E ¤4.00% 

F ¤8.00% 

G ¤10.00% 

H ¤15.00% 

 

5.3.2.2 用其它参考车辆（除两轴刚性车外）试验时的最大允许偏差（MPD） 

ԍ ң ↨ ӊ ῒ ̆ꜚ ҍ

ḱ ṿӊ ṿ ץ̆ ꜚ ҍ ḱ ṿӊ

ṿ Ҍ Ҋ ṿ̆ ã b̃Ҭ ṿ̔ 

ã 4Ҭ №ץ ṿҹ ᵝ ṿȂ 

b̃ ҹρὨ ὲ̕ ᶏ Ҭ ҹςὨ ὲȂῒҬ̆ὲҹ Ҭ

̆ ὲ ρȂ 

表 4 用其它参考车辆（除两轴刚性车外）试验时的最大允许偏差 

‰  
ᾛ  

ץ̂ ṿ № ̃ 

C ¤3.00% 

D ¤4.00% 

E ¤8.00% 

F ¤16.00% 

G ¤20.0 0% 

H ¤30.0 0% 

5.4  分度值（Ὠ） 

5.4.1 总则 

ꜚ ΐ № ṿȂ 

№ ṿ ρץ ρπȁς ρπ υ ρπҹ ῒ̆Ҭkҹ ȁ

Ȃ 

5.4.2 分度值的对应关系 

ꜚ ‰ ȁ№ ṿҍ № ȁ № ῏

5 Ȃ 
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表 5 准确度等级与分度值、最大分度数、最小分度数 

‰  № ṿὨ̂ ὯὫ̃  №  №  

1 Ů20 500 5000 

2 Ů50 

50 1000 

5 Ů100 

7 Ů100 

10 Ů200 

15 Ů500 

5.5  最小秤量（Min） 

Ҍ ԍ 6Ҭ Ȃ 

表 6 最小秤量 

‰  № ṿ ̂Ҋ ̃ 

1 υπὨ 

2̆5̆7̆10̆ 15 ρπὨ 

Е ‼ ғ Ѓ Є‼ ῗ 1ɼ 

5.6  窄条式动态汽车衡和窄条式称重传感器最大秤量的对应关系 

ꜚ ҍ ᴰ Ҋ ῏ 7

Ȃ ԍҌ ꜚ Ҍ̆ ᴰ

Ҍ ԍ 7 ᴰ Ҋ Ȃ 

表 7  最大秤量对应表（ὯὫ） 

ꜚ  ᴰ Ҋ  

  
50mm

 

70mm

 

100mm

 

2500 5000 2200 2500 2500 

5000 10000 2700 4000 4900 

7500 15000 3300 4600 6300 

10000 20000 3600 5100 7300 

12500 25000 3800 5500 8100 

15000 30000 4100 5900 8700 

17500 35000 4400 6300 9300 

20000 40000 4600 6700 9700 

 

ЕҒ 7Ҳ ꜠ Ї ẅ ᴶ Ж

Ғ 7 ᴶ ҏ Ї ᴶ ɼɟ Е Ѓ Є

ҿ 27000kg Ї Ѓ Є30000kg ᴶ Ж

ᴶ ҿ 80mm Ї 100mm ᴶ ɼ 
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5.7  指示装置和打印装置的一致性 

ԍ ѿ ̆ ΐ № ṿ ᴋ̆ᵥңҩ ӊ

ṿ̂ Һ ꜛ ̃ ѿ Ȃ 

5.8  影响量 

GB/ T 21296.1- 2020Ҭ5.9 Ȃ 

5.9  计量单位 

ꜚ ᵝҹ ᾥ̂kg̃ ̂t̃Ȃ 

5.10  运行速度 

ῤ̆ ꜚ Ḡ Ȃ 

₮ Ҍ ₮ ̆ GB/T 21296.1- 2020Ҭ9.3.8 ⱴ ₮

Ȃ 

6 技术要求 

6.1  总则 

ꜚ GB/T 21296.1- 2020Ҭ 6 ̆ ᴆ

6.2 ~6. 8 Ȃ 

6.2  窄条式称重传感器技术要求 

6.2. 1 结构 

ᴰ A Ȃ 

6.2. 2 计量要求 

6.2. 2.1 准确度等级 

ᴰ GB/T 7551- 2008Ҭ‰ D C Ȃ 

6.2. 2. 2 分度值 

ᴰ № ṿ Ҍ ԍ ꜚ № ṿȂ 

6.2. 2. 3 分度数 

ᴰ № Ҍ ԍ ꜚ № Ȃ 

6.2. 2. 4 一致性偏差 

ᴰ Ҍ ⱴ ᵝ ѿ Ẓ Ҍ ԍ1%Ȃ 

6.2. 3 典型尺寸 
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ҹ ᴰ ̆ ᴰ ῖ ṿҹ

50mmȁ70mm 100mmȂ 

6.2. 4 缘电阻 

ᴰ ĺ ȁ ₮ ĺ ӊ Ҍᵞԍ2000M

ßȂ 

6.2. 5 防腐要求 

ᴰ ΐ ̂ ̃ ⱬȂ 

̆ῒ ȁ ȁ ѿ ̆Ҍ ȁ⅞ᴴȂ 

ῒ̆ ȁᾣ ȁ ѿ Ȃ Ҍ ┘ ȁ ȁ

ȁ ȁ ȁ ̆ ̆ QB/T 1588.4 Ȃ 

6.2. 6 外壳防护要求 

ᴰ ҌᵞԍIP68Ȃ 

ᴆ GB/T 4208- 2017Ҭ 2 3Ҭ Ȃ 

6.2. 7 窄条式称重传感器承载垫（若适用） 

6.2. 7.1 承载垫设置要求 

Ҍ ᴰ Ȃ 

6.2. 7.2 承载垫正向加载要求 

ᴰ 150% ᴰ Ḡ

Ҍᴪ ̆ ȁ ̆ Ȃ 

6.2. 7.3 承载垫与窄条式称重传感器承载面的粘接性能 

ᴰ ̆ ῒ ⌠50% ᴰ ᶷ

ⱬ ҍ ᴰ ̆ ȁ ̆ Ȃ 

6.2. 8 带电子组件的窄条式称重传感器（若适用） 

6.2. 8.1 总体要求 

ᴆ ᴰ GB/T 7551- 2008Ҭ 6 Ȃ 

6.2. 8.2 数据传输 

ᴆ ᴰ ΐ Ҋ aȁbң ₮ ̔ 

a)  ᴰ ̂ ҩ ᾝᴆ̃ ₮ ḱ ̕ 

b)  ᴰ ̂ ҩ ᾝᴆ̃ ₮ ḱ Ȃ 

ᴆ ᴰ ᴰ EȂ 

6.2. 8.3 数据采样频率 
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ᴆ ᴰ Ҍ ԍ3000HzȂ 

6.3  过载能力 

ҹ Ḡ ᶏ ῤḠ ̆ ꜚ ғ̆

ᶏ ̆ ⱬ Ҍ ԍ ꜚ 150%Ȃ 

6.4  疲劳特性要求 

ꜚ ᴰ ῒ῏ ᴆ ⱴ ’Ҋ̆

ⱴ 2000̓ Ҍ҉ץ ₮ ֟ ӄ Ȃ 

6.5  电子称重仪表 

ꜚ ת GB/T 7724 Ȃ 

6.6  车辆识别装置 

ꜚ ≢ ̆ᶛ ̔ ȁ ᾣ ̂ᾣ ̃ȁ

ᾣ № ̆ ⌠ Ȃ 

6.7  接口 

ꜚ ҍ Ȃᶏ Ḡ

ᵬ ғ̆ Ḡ Ҍ Ȃ ѿ ̔ ȁ ᾣ ̂ᾣ ȁ̃

ᾣ № ȁ ȁ Ḥ ȁ Ἕ ȁ ȁ Ȃ 

6.8  抗干扰特性 

GB/T 21296.1 - 2020 AҬA.1.2 ȁA.4.2 Ȃ 

7 生产和安装要求 

7.1  通用要求 

ꜚ ֟ ῏ GB/T 21296.1- 2020 7

̆ ᴆ7.2~7. 7 Ȃ 

7.2  布局要求 

7. 2.1 布局类型 

ꜚ ԍ ̆ ̂ ̃ ᶷ

Ḡ ῃ ᴰ Ȃ 

ꜚ ԍ ̆ ꜚ ҍ ꜚ ӊ ≠ԍ

̆ ңᶷӞ ץ ̂ ̃

Ȃ 

ѿҩ ̆ ҉̆ ңᶷ ῃ ѿ ̂ ̃

ᴰ ̂ ȁ ̃ ̆ ңᶷ ᶭ №
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≢ ѿ ̂ ̃ ᴰ ̂ ȁ ̃ Ȃ 

̆ ֜ ῃ ᶏץ̆ ғҌ

ꜚ ֜ ῃȂ 

ꜚ ῖ DȂ 

7. 2.2 铺设要求 

ᴰ ῤ ῃ ̆ ᴰ

ⱴ Ȃ 

7.3  切槽安装（若适用） 

ԍᴰ 10mm҉ץ Ḡץ̆ ̕ ℗

ԍ ₀ 1/2Ȃ 

℗◓ ȁ ꜚ ̆ ℗◓ ȁ ᾧ ̆

̆ ₳ Ȃ 

Ȃ ‖ ̆ Ҝ┘ Ҝ ┘ Ȃ 

ӊ╠̆ ̂ ̃ Ḡ ‪Ȃ 

7.4  灌封（若适用） 

ᶛ Ὲ ̆ ῤ ⌠ Ҭ̆Ḡ ꜚ Ȃ 

Ὲ ȁ ̆ ԍ ̆ ᴰ ‖

₯ ꜚ ₮Ȃ 

Ὲ ῃ ̆ Ḡ ᴰ ҍ Ȃ 

7.5  传感器安装区域平整度 

ᴰ ҍ ̆ ᴰ ῒ╠

200mm ῤᴋ ѿ Ҍ 1mmȂ 

7.6  穿线管 

῀ ῤ̆ ᵞԍ 100mm҉ץȂ 

̆ ᾧ ̆ғ ῤҌᾛ Ȃ 

7.7  接地 

ᵝ ץ̆ Ḡ ᴰ ȁ ȁ

̆ ԍ ԍ4ßȂ 

8 安装条件和维护要求 

8.1  通用要求 

ꜚ ᴆ GB/T 21296.1- 2020 8 ̆

ᴆ8.2 ~8. 4  
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8.2  安装条件 

8.2. 1 称量区 

ᴰ ҹ ȁ ’ ₀ ̆ ₀

Ҍ ԍ300mmȂ 

’Ҍ ₀ ̆

₀ ̆ № ᴰ ₀ ̂

ȁ ̃ ᵣ ԍ ҬȂ 

₀ ῒ JTG/T F30 Ȃ 

8.2. 2 分道装置设置 

ꜚ ԍ ̆ ңᶷ ῃ № ̆

ᶏ Ȃ 

ꜚ ԍ ̆ ȁ ̆ №≢

ᶏ ̆ ꜚ ꜚ ӊ Ӟ ֜ ῃ

Ȃ 

8.3  道路维修的应对 

ꜚ ḱ ̆ └

ғ ῏ ̆ ᴰ Ȃ 

8.4  维护 

ȁᶏ Ҭ̆ ȁҌ ̆ ̔ 

ã ᴰ ₮ ̆ ԍ ԍ0.5mȁ ԍ5mm

ḱ ̕ 

b̃ ᴰ ₮ ₭ ̆ ԍ ҉

ԍ5mmȁ ̂ ̃ ԍ25mm₭ ̆ ḱ ̕ 

c̃ ₮ ȁ ᵝ ̆ ̆ Ạ

̕ 

d̃ ╠ 25 ῤҌ ȁ҉Ҋ ꜚ ⁞ Ȃ 

9 WIM功能及数据要求 

ꜚ ⱳ Ḡ ȁ ᴰ GB/T 21296.1- 2020Ҭ 9

Ȃ 

10 测试方法 

10.1  窄条式称重传感器测试 

ᴰ ᴆ B ̆ ԍ
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ᴰ ̆ ᴆ C Ȃ 

10.2  动态称量测试 

10.2.1 总则 

ꜚ ᶏ Ȃ 

10.2.2 测试前的准备工作 

10.2.2.1 测试环境要求 

ѿ ᴆҊ̆ Ҍ ԍ5Ņ̆ ғ

Ҍ ԍ 5ŅȂ 

10.2.2.2 安装情况及外观检查 

ᴰ ᴆ7.5 ̆ ң

̆ GB/T 21296.1 - 2020Ҭ8.2.3 Ȃ 

10.2.3 动态称量测试 

GB/T 21296.1ĺ2020Ҭ10.4 Ȃ 

11 检验规则 

11.1  型式试验 

11.1.1 型式试验条件 

Ҋ ’Ҋ ̔ 

ã ֟ ֟╠̕ 

b̃ ȁ ȁ῏ ᴆ̂ ᴰ ȁ

̃ ֟ ̕ 

c̃ Ȃ 

11.1.2 型式试验要求 

̆ 8 ῃ ȁ ̆ ᴆ ̆

GB/T 21296.1 - 2020Ҭ E Ȃ 

11.2  出厂检验 

11.2.1 部件检验 

₮ ╠̆ ᴆ ̆ Ḡῒ ᴆ 6 ‰ Ȃ 

11.2.2  外观检查 

Һ ῤ ̔ 

a)  └ ̆ ꜚ ֟ ȁ ᵝ
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῏ ‰ ̕ 

b)  ̆ ꜚ ‰ ȁ№ ṿȁ ȁ

ᴆ 5 ̕ 

c)  ᴆ 12 Ȃ 

11.2.3  窄条式称重传感器测试 

ᴰ ᴆ6.2 ̆ ᴆ10.1 Ȃ 

11.3  现场检验 

11.3.1 现场安装前准备 

֟ ╠ ᴆּס ̆ Ҍ⌠ ҍ ᾟ№ ̆ᾢ

Ȃ ‰ ╠ ΐ ȁ ᾟ

̆ ᴆᾛ ’Ҋ Ȃ 

11.3.2 现场安装后检验 

֟ ̆ ט֜ ֟ ӥȂ

8 ↓ Ȃ ᶏ №≢ ꜚ Ȃ 

表 8 检验项目一览表 

 
  

  

 + + 12  

 + -  12  

’  + + 
7.2 

7.5  

GB/T 21296.1- 2020

8.2. 3 

ᴰ  + -  6.2  
B 

C 

 + -  6.8 
GB/T 21296.1- 2020

A.4.2 

 + -  5.8 
GB/T 21296.1- 2020

A.4.3  

ꜚ  + + 5.3 
GB/T 21296.1- 2020Ҭ

10.4 

̔ľ+Ŀ ̆ľ-Ŀ Ҍ Ȃ 

12 标志、包装、运输和贮存 

GB/T 21296.1 - 2020Ҭ 12 Ȃ 
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附 录 A 

（资料性） 

窄条式称重传感器的结构 

A.1 结构组成 

ԍ ̂ ⱬ ̃ ᴰ A.1 ̆

ᴰ ҹ ̆ ԍ ҹῒ Ȃ ᴰ

҉ ҈ № ҹѿᵣ̆ ᵝԍ҉ ȁβ ԍҬ ᾝ

ᴆ ᵝԍҊ ҉̆ ѿ ҹ ̆ ԍ

̕ ᾝᴆ ҉ᶭ ѿҩ ѿ

ᾝᴆ ̕Ҋ ѿ ҹ Ȃ 

 

 

 
A.1 ᴰ  

A.2 称重原理 

̆ ⱬ ѿ №ᵬ ᴰ ҉̆

ῒ ⌠ ⱬᴰ ⌠ ᾝᴆ̆ ᾝᴆ ӊѿ ̆ Ḥ ̆

ת ṿ̆ ( ) Ȃ 

ת ҩ ᴰ ⱬḤ ⱴ ׆̆ ⌠

ṿȂ 
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A.3 典型结构形式 

ᴰ ῖ A.2~A.6 Ȃ̂ ᴰ ῖ ᵖҌ

ԍ ᴆ ₮ ̆ ԍ ȁ

҉ᶭ ⱴ ᾝᴆ̆ ῤ

ᵣ ᴰ ҹ ᴰ Ȃ̃   

 

 

 

 

 

A.2 ᴰ ῖ 1 

 

 

 

 

 

 

A.3 ᴰ ῖ 2 
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A.4 ᴰ ῖ 3 

 

 

 

 

 

A.5 ᴰ ῖ 4 
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A.6 ᴰ ῖ 5 
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附 录 B 

（规范性） 

窄条式称重传感器测试方法 

B.1 总则 

₮ ᴰ Ȃ 

ᴰ ̆ Ȃ 

ᴰ ῀ └ ᶏ ᴆ ת Ȃ 

B.2 试验装置 

ⱴ ȁ ᴰ ҍ ת ȁ ᴰ ̆

Ҍ ԍ ᴰ ᾛ 1/3Ȃ 

ⱴ ҹⱬ ‰ ⱬ ̆ ⱴ ̆

ץ ⱴ Ҭ Ȃ ̆ ץ ⱴ Ḡץ ⱴ

ῃᵬ ԍᴰ ҉Ȃ 

 

ⱴ

ⱴ ӊ

ᴰ

ᴰ

 

B.1  

B.3 试验方法和程序 

B.3.1 试验环境要求 

̔15Ņ~35Ņ̕ 
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̔45%~75%̕  

B.3.2 窄条式称重传感器的装入和放置 

ᴰ ῀ ̆Ḡ ᴰ Ҋ ҍ

̆ ⱴ ᴰ ⱴ ̆ ᴰ ᵝ Ȃ 

B.3.3 计量性能 

B.3.3. 1 称重传感器误差和重复性误差测试 

B.3.3. 1. 1 试验载荷的选取 

ᴰ ⌠ 6ҩ ̆ῒҬ

ȁ ץ GB/T 7551- 2008 5Ҭ ↓ ᴰ ᾛ Ҭ ṿ

ҹ Ȃ 

B.3.3. 1. 2 加载试验 

ᴰ Ҭ ᵬҹⱴ ᵝ ̆D

Ҋ ̔ 

ã ꜚ ᴰ ᵝ ᶏ̆ⱴ Ҭ ‰ⱴ ᵝ ̆ ᴰ

ⱴ ̆ ᴰ ᵝ ̕ 

b̃ ᴰ ̆ ⱴץ ⱴ ̆

ⱴ ̆῍3 ̕ 

c̃ Ҋ ᴰ ṿ̕ 

d̃ ׆ ⱴ ̆ ᴰ ₮ Ῥ̆ץ

Ҋ ̆ ᴰ ₮̆῍3 ̕  

ẽ ᴰ Ȃ 

B.3.3. 2 称重传感器横向灵敏度一致性测试 

B.3.3. 2. 1 测试加载点的选取 

ᴰ ҉ 4ҩᵝ ̆ B.2 ̆ ᵝ ҹP1̂ ᶷ ȁ̃P2̂

ᶷ1/ 4ᴰ ̃ȁP3̂ᴰ Ҭ ̃ȁP4̂ ᶷ3/ 4ᴰ ̃ȁP5̂ ᶷ

̃Ȃ 

P1

P2

P3

P4

P5

 

B.2 ⱴ  
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B.3.3. 2. 2 试验载荷的选取 

ᵬҹ Ȃ 

B.3.3. 2. 3 加载试验 

ᴰ ѿ Ẓ Ҋ ̔ 

ã ꜚ ᴰ ᵝ ᶏ̆ⱴ Ҭ ‰ⱴ ᵝ ̆ ᴰ

ⱴѿ ̆ ᴰ ᵝ ̕ 

b̃ ᴰ ̆ ⱴץ ᴰ

ⱴ ̆ ⱴ ῃ ῍3 ̕ 

c̃ ᴰ ⱴ ̆ ῒ ṿ̆҉ ᵬ ̆ ῃ ̕ 

d̃ ã~c̃ ̆ ̕ 

e)  ҊῈ ѿ Ẓ ̔ 

Ὑ= ρππϷ 

ῒҬ̆Ὑҹѿ Ẓ ̆Ὀҹ iҩ ṿ̆D3ҹP3( ᴰ

Ҭ ) ṿȂ 

B.3.4 绝缘电阻 

ת Ȃ 

ᴰ ̆ Ҋ ӊ ̔ ĺ ̆ ₮

ĺ Ȃ 6. 2. 5 Ȃ 

B.3.5 过载测试 

ᴰ ҉̆ 3ҩⱴ ᵝ ̆ ҩⱴ ᵝ ҉ ᴰ

150% ⱴ 3 ̆ ᴰ Ҍ ȁ Ȃ 
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附 录 C 

（资料性） 

窄条式称重传感器承载垫测试方法（若适用） 

C.1 总则 

ᴰ ̆ ₮ ᴰ

Ȃ 

C.2 承载垫测试方法 

C.2. 1承载垫正向加载测试 

ᴰ ⱴ C.1 Ȃ

ᴰ ̆ ᴰ ҉ ᵝ ̆ ѿҩ̂200mm*50mm*30mm̃

ᴰ ⱴ 150% Ḡ̆ 20№ ⱴ ̕ ҉ץ ᵬ

҈ Ȃ 

 

 

 

C.1 ⱴ ⱴ  

ᴰ ̆ ȁ ̆ Ȃ 

C.2. 2 承载垫粘接强度测试 

ᴰ ̆ C. 2 ̆ᶷ

ᴰ ӊ ᵣ̆ ᴰ ҉ ᵝ ̆ ѿҩ

̂200mm* mm*30mm̃ ⱴ 50% Ḡ̆ 20№ ⱴ

̕ ҉ץ ᵬ҈ Ȃ 
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C.2 ᶷ ⱴ ⱴ  

̆ ҍ ᴰ Ḡ ̆ ȁ

Ȃ 
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附 录 D 

（资料性） 

窄条式动态汽车衡典型布局 

D.1 典型布局 

ꜚ ᴰ ῖ ̂ ᵖҌ ԍ̃ D. 1.1

D. 1.2 Ȃ 

D.1.1 用于单车道称量时 

ԍ ᴰ ῖ ̂ ᵖҌ ԍ̃ D. 1

̔ 

 

D.1 ԍ ᴰ ῖ  

Еװҏ ᵲҿ׃ Ї Ғᵲҿᶕ ᶳ ɼ 

D.1.2 用于多车道称量时 
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ԍ ᴰ ῖ ̂ ᵖҌ ԍ̃ Ҋ̔ 

 

D.2 ԍ ᴰ ῖ  

Еװҏ ᵲҿ׃ Ї Ғᵲҿᶕ ᶳ ɼ 

D.2 车道号划分设置 

ꜚ ԍ ̔ 

a)  ̆ ҹ҉ ̆ ⁞ҹҊ ̕ 

b)  ҉ ׆̔ ᶷ̂ ᶷ̃ ᶷ̆ №≢ҹ11̆ 12̆ 13̆ ...  ̕
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c)  Ҋ ׆̔ ᶷ̂ ᶷ̃ ᶷ̆ №≢ҹ31̆ 32̆ 33̆ ... Ȃ 
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附 录 E 

（资料性） 

带电子组件的窄条式称重传感器传输协议（若适用） 

E.1 数据通信方式规程 

ᴆ ᴰ ₮ Ḥ ̔RS422/485ұ Ḥ ̕ 

Ḥ ̔115200bpsĺ921600bps ̕ 

ӈ Ҋ̔ 

ᵝ ᵝ ᵝ Ả ᵝ 

1bit  8bits   1bit  

Һ ҉ᵝ ת ׆̆ ᴆ ᴰ Ȃ 

E.2 校验方式和方法 

   ⱴ ̆ ׆ ⌠ ᵝ҉ѿ Ȃ 

E.3 信息帧结构 

Ḥ ׆ Һꜚ҉ᴰ Ȃ ᵬ ’Ҋ̆׆ Һꜚ҉ᴰ

Һ ̕ ’Ҋ̆Һ ץ פ ׆ Ḥ ȂץҊ

Ҭ̆2 2 ҉ץ ҹ ᵝ ╠ᵞᵝ Ȃ 

1)  Ḥ  

 

׆ ̔ 

 

( 2 )  

פ  

(1 )  

 

(1 )  
ᾝᴆ  

(1 )  

ᾝᴆ

1  

̂4 ̃ 

ŀŀ 

ᾝᴆ

n  

̂4 ̃ 

ᵝ 

̂1 ̃ 

0xFF 

0xFF 
0xAA 0͘255 0͘255 

0~ 

4294967295 
ŀŀ 

0~ 

4294967295 

ⱴ

 

 

2)   

 

Һ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

ᵝ 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 5 1 ̆ 0 ⱴ  
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׆ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

 

̂2 ̃ 

ᵝ 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 7 1 
- 1000~1000( ᵝ̔

0.1Ņ)  
ⱴ  

 

3)  ᴆ ᴰ ID 

 

Һ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 5 2 ̆ 0 ⱴ  

 

׆ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂8 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 13 2 ID ⱴ  

 

4)  ḱ  

 

Һ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 5 3 ̆ 0 ⱴ  

 

׆ ̔ 

 

̂2

̃ 

 

̂1

̃ 

 פ

̂1

̃ 

ᾝᴆ  

̂1

̃ 

ᾝᴆ

1ḱ  

̂2 ̃ 

ŀŀ 

ᾝᴆ

nḱ  

̂2 ̃ 

 

̂1  ̃

0xFF 

0xFF 
0~255 3 0~255 Kṿ ŀŀ Kṿ 

ⱴ

 

 

5)  ḱ  

 

Һ ̔ 

 

̂2

̃ 

 

̂1

̃ 

 פ

̂1

̃ 

ᾝᴆ  

̂1

̃ 

ᾝᴆ

1ḱ  

̂2 ̃ 

ŀŀ 

ᾝᴆ

nḱ  

̂2 ̃ 

 

̂1  ̃

0xFF 

0xFF 
0~255 4 0~255 Kṿ ŀŀ Kṿ 

ⱴ
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׆ ̔ 

 

̂2

̃ 

 

̂1

̃ 

 פ

̂1

̃ 

ᾝᴆ  

̂1

̃ 

ᾝᴆ

1ḱ  

̂2 ̃ 

ŀŀ 

ᾝᴆ

nḱ  

̂2 ̃ 

 

̂1  ̃

0xFF 

0xFF 
0~255 4 0~255 Kṿ ŀŀ Kṿ 

ⱴ

 

 

6)  ℗  

 

Һ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 6 5 
1̔ ḱ  

0̔ḱ  
ⱴ  

 

׆ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 6 5 
1̔  

0̔ ⱳ 
ⱴ  

 

7)  ᴰ ID 

 

Һ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂8 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 13 6 ID ⱴ  

 

׆ ̔ 

 

̂2 ̃ 

 

̂1 ̃ 

 פ

̂1 ̃ 

ῤ  

̂1 ̃ 

 

̂1 ̃ 

0xFF 0xFF 6 6 
1̔  

0̔ ⱳ 
ⱴ  

 


